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@ Verfahren und Vorrichtung zum Einstellen eines Betriebszustandes eines Gerats, insbesondere eines 
Haushaltsgerats 

@ Zum Einstellen eines Betriebszustandes eines Gerats, 
insbesondere eines Haushaltgerats, aus einer vorgegebe- 
nen Anzahl von voneinander verschiedenen Betriebszu- 
standen (Z;) mit Hilfe von jeweils einem Betatigungssen- 
sor (Bj) fur jeden Betriebszustand (Z,) wird ein gewunsch- 
ter Betriebszustand nur dann eingestellt, wenn begln- 
nend mit einem vorgegebenen Betatigungssensor als 
Startsensor (B-|) nachelnander alle in wenigstens einer 
vorgegebenen Reihenfolge aufeinanderfolgenden Betati- 
gungssensoren bis einschlleSlich einem dem gewiinsch- 
ten Betriebszustand zugeordneten Betatigungssensor ats 
Zielsensor innerhalb jeweils einer vorgegebenen Betati- 
gungszeit betatigt warden. 
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Die Erfindung betrifft ein Verfahren und eine Vorrichtung 
zum Einstellen eines Betriebszustandes eines Gerats, insbe- 
sondere eines Haushaltsgerats. s 

Zum Einstellen eines Betriebszustandes eines Haushalts- 
gerats, insbesondere zum Einstellen der Leistungsstufe einer 
Kochstelle, sind neben elektromechanischen Schaltem auch 
optische Schalter (DE4207 772 Al), kapazitive Schalter 
(DE 295 19 714 Ul oder EP 0 454 306 Al) sowie Magnet- lo 
schalter (EP 0 497 191 Bl) bekannt. 

Die optischen und kapazitiven Schalter konnen insbeson- 
dere optische bzw. kapazitive Touch-Sensoren enthalten, die 
mil dem Finger betatigt werden. Bei den bekannten Touch- 
Sensoren wird durch Betatigung eines "+"-Schalters die Lei- 15 
stungsstufe erhoht und durch Betatigung eines "-"-Schalters 
emiedrigt Dadurch muB seriell inuner jede Leistungsstufe 
zwischen einer aktuellen Leistungsstufe und einer ge- 
wunschten Leistungsstufe durchgeschaltet werden. Aufier- 
dem konnen solche Schalter relativ leicht von Kindem be- 20 
dient werden, wodurch eine Gefahrdung von Kindem nicht 
ausgeschlossen werden kann. 

In der aus der EP 0 497 191 Bl bekannten Ausfuhrungs- 
form eines Magnetschalters zum Ansteuem des Betriebs ei- 
nes Kochgerats ist ein mechanisch gefuhrtes Steilglied, bei- 25 
spielsweise ein -Schaltknebel oder Schalthebel vorgesehen, 
der entlang einer geraden Fuhrungsschiene mit einer line- 
aren Skala der Kochstufen hin und her bewegt werden kann. 
Zum Einstellen der unterschiedlichen Kochstufen entlang 
der Skala sind an vorbestimmten Positionen Magnetfeldsen- 30 
soren (Reed-Schalter) angeordnet, die auf einen im Stell- 
glied befindlichen Magneten reagieren und ein entsprechen- 
des Signal erzeugen, das als SteUsignal zum Einstellen der 
zugehorigen Kochstufe (Leistungsstufe) verwendet wird. 
Fur jede Leistungsstufe konnen auch jeweils zwei Magnet- 3S 
feldsensoren vorgesehen sein. Die entsprechende Leistungs- 
stufe wird in diesem Fall nur dann eingestellt, wenn beide 
Magnetfeldsensoren zugleich betatigt werden. Dadurch 
wird die Bediensicherheit des Gerats erhoht. Jeder Koch- 
stelle ist jeweils ein solcher magnetischer Schiebeschalter 40 
zugeordnet. Fiir eine erhohte Sicherheit muB das Stellglied 
erst in eine Ausgangsstellung, die einem ausgeschalteten 
Zustand des Gerats entspricht, bewegt werden, bevor die 
Kochstelle aktiviert wird. Nach Aktivierung der Kochstelle 
wird bei Betatigen eines der Magnetfeldsensoren oder Ma- 45 
gnetfeldsensorpaares jeweils direkt die entsprechende Lei- 
stungsstufe des Kochgerats eingestellt. Eine logische Ver- 
kniipfung der Magnetfeldsensoren unterschiedlicher Lei- 
stungsstufen erfolgt bei dem aus der EP0497 191 Bl be- 
kannten Magnetschalter nicht. Es werden nur in einer be- 50 
stimmten Schieberstellung, die einer bestimmten Leistungs- 
stufe entspricht, die Ausgangssignale von zwei zugeordne- 
ten Sensoren durch eine UND-Verkniipfung miteinander lo- 
gisch verkniipft. 

Der Erfindung liegt nun die Aufgabe zugrunde, ein Ver- 55 
fahren und eine Vorrichtung zum Einstellen eines Betriebs- 
zustandes eines Gerats, insbesondere eines Haushaltsgerats, 
mit erhohter Bediensicherheit anzugeben. 

Diese Aufgabe wird gemaB der Erfindung gelost mit den 
Merkmalen des Anspruchs 1 bzw. des Anspruchs 5. 60 

Bei dem Verfahren gemaB Anspruch 1 zum Einstellen ei- 
nes Betriebszustandes eines Gerats, insbesondere eines 
Haushaltsgerats, aus einer vorgegebenen Anzahl von von- 
einander verschiedenen Betriebszustanden mit Hilfe von je- 
weils einem Betatigungssensor fiir jeden Betriebszustand, 65 
wird ein gewiinschter Betriebszustand nur dann eingestellt, 
wenn beginnend mit einem vorgegebenen Betatigungssen- 
sor als Startsensor, nacheinander alle in wenigstens einer 



vorgegebenen Reihei^^^ aufeinanderfolgende Betati- 
gungssensoren bis ein^^^lich einem dem gewlinschten 
Betriebszustand zugeordneten Betatigungssensor als Ziel- 
sensor innerhalb jeweils einer vorgegebenen Betatigungs- 
zeit betatigt werden. 

Die Vorrichtung gemaB Anspruch 5 zum Einstellen eines 
Betriebszustandes eines Gerats, insbesondere eines Haus- 
haltsgerats, aus einer vorgegebenen Anzahl von voneinan- 
der verschiedenen Betriebszustanden enthalt 

a) jeweils einen Betatigungssensor fiir jeden Betriebs- 
zustand und 

b) eine mit den Betatigungssensoren verbundene Steu- 
ereinrichtung, die bei Betatigung einer mit einem vor- 
gegebenen Betatigungssensor als Startsensor begin- 
nenden Folge von in wenigstens einer vorgegebenen 
Reihenfolge unmittelbar aufeinanderfolgenden Betati- 
gungssensoren innerhalb einer vorgegebenen Betati- 
gungszeit denjenigen Betriebszustand fiir das Gerat 
einstellt, der dem in der Folge zuletzt betatigten Betati- 
gungssensor als Zielsensor zugeordnet ist. 

Vorteilhafte Weiterbildungen und Ausgestaltungen des 
Verfahrens und der Vorrichtung ergeben sich aus den von 
Anspruch 1 bzw. Anspruch 5 jeweils abhangigen Ansprii- 
chen. 

Demnach wird in einer ersten Ausfuhrungsform als Start- 
sensor bei jedem Einstellvorgang inmier der gleiche Betati- 
gungssensor verwendet. Der Startsensor kann dann insbe- 
sondere einem ausgeschalteten Betriebszustand des Gerats 
entsprechen. 

In einer anderen Ausfuhrungsform wird als Startsensor 
der einem aktuell eingestellten Betriebszustand entspre- 
chende Betatigungssensor verwendet. 

Die Betatigungssensoren sind vorzugsweise im wesentli- 
chen entlang einer vorgegebenen Bedienungslinie angeord- 
net, beispielsweise in einer linearen oder kreissegmentarti- 
gen Anordnung. 

Die Vorrichtung enthalt in einer weiteren Ausfuhrungs- 
form ein entlang der Betatigungssensoren in der vorgegebe- 
nen Reihenfolge bewegbares Stellglied zum Betatigen der 
Betatigungssensoren. 

Zur weiteren Erlauterung der Erfindung wird auf die 
Zeichnungen Bezug genonunen. 

Es zeigen in einer schematischen Darstellung 

Fig. 1 eine Schaltskizze einer Vorrichtung zum Einstellen 
eines Betriebszustandes eines Gerats, 

Fig. 2 ein Kochfeld mit einer linearen Betatigungssensor- 
anordnung zum Einstellen der Kochstufen, 

Fig. 3 ein Kochfeld mit einer im wesentlichen halbkreis- 
formigen Betatigungssensoranordnung zum Einstellen der 
Kochstufen, 

Fig, 4 eine Vorrichtung zum Einstellen eines Betriebszu- 
standes eines Gerats mit einem mechanischen Stellglied und 
einer linearen Betatigungssensoranordnung und 

Fig. 5 eine Vorrichtung zum Einstellen eines Betriebszu- 
standes eines Gerats mit einer kreisformigen Betatigungs- 
sensoranordnung und einem Drehknebel 

Die Vorrichtung zum Einstellen eines Betriebszustandes 
Z eines nicht dargestellten Gerats aus einer vorgegebenen 
Anzahl N von einzelnen und voneinander verschiedenen 
Betriebszustanden Zj bis Zj^ umfaBt fur jeden Betriebszu- 
stand Zj mit der natiirlichen Zahl i mit 1 < i <N jeweils ei- 
nen Betatigungssensor Bj. Bei Betatigung erzeugt jeder der 
Betatigungssensoren Bj jeweils ein Betatigungssignal Sj. 
Diese Betatigungssignale Sj bis S^ werden einer Steuerein- 
richtung 2 zugefiihrt. Jeder Betatigungssensor Bj ist dazu 
mit der Steuereinrichtung 2 verbunden. Die Steuereinrich- 
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tung 2 erzeugt in Abhangigkeit^^fcden Steuersignalen Si 
bis Sn der Betatigungssensoren^Bp ein Stellsignal C 
zum Steuem des Betriebszustande^ des Gerats, 

Die Steuereinrichtung 2 bestimmt das Stellsignal C als lo- 
gische Funktion der Betatigungssignale Si bis S}^ gemaB 5 
folgendem Verfahren: 



1. Ein Stellsignal C zur Anderung des Betriebszustan- 
des Z des Gerats wird nur dann bewirkt, wenn ein vor- 
gegebener Betatigungssensor Bj mit einer festen natiir- lO 
lichen Zahl j zwischen 1 und N(l<j<N)als Startsen- 
sor betatigt wird, wenn also das entsprechende Betati- 
gungssignal Sj von der Steuereinrichtung 2 detektiert 
wird. Dieser Startsensor Bj kann jeder beliebige Betati- 
gungssensor Bj mit l<i<N sein. Fiir die nachfol- 15 
gende Beschreibung sei ohne Beschrankung der Allge- 
meinheit angenommen, daB j=l ist, der Startsensor also 
der Betatigungssensor Bi ist. 

2.1 Wenn die Steuereinrichtung 2 kein Betatigungssi- 
gnal Si des Startsensors B^ registriert, bleibt der aktu- 20 
elle Betriebszustand Z des Gerats unverandert. 

2.2 Registriert die Steuereinrichtung 2 dagegen das 
Betatigungssignal S i des Startsensors Bj so iiberwacht 
sie in einem nachsten Schritt wahrend eiiier vorgegebe- 
nen Betatigungszeit das Betatigungssignal S2 des nach- 25 
sten Betatigungssensors B2, der dem dargestellten Be- 
tatigungssensor Bi_i fiir i=3 entspricht. 

3. 1 Wird das Betatigungssignal S2 des zweiten Betati- 
gungssensors B2 innerhalb der Betatigungszeit nicht 
registriert, so erzeugt die Steuereinrichtung 2 ein Steu- 30 
ersignal C zum Einstellen des Betriebszustandes Z=Zi 
des Gerats. 

3.2 Wird dagegen das Betatigungssignal S2 des zwei- 
ten Betatigungssensors B2 innerhalb der vorgegebenen 
Betatigungszeit registriert, so iiberwacht die Steuerein- 35 
rich tung 2 das Betatigungssignal S3 des nachsten Beta- 
tigungssensors B3 wahrend einer vorgegebenen Betati- 
gungszeit. 

4. Diese Uberwachung aufeinanderfolgender Betati- 
gungssensoren Bj fiir jeweils um 1 heraufgesetztes i 40 
wird solange fortgesetzt, bis entweder innerhalb der 
vorgegebenen Betatigungszeit ein Betatigungssignal Sj 
nicht registriert wird oder der letzte Betatigungssensor 
Bj^ erreicht ist. Im ersten Fall wird der Betriebszustand 
Z=Zi_i des zuletzt betatigten Betatigungssensors B^.j 45 
eingestellt, im zweiten Fall der Betriebszustand Z=Zfi, 

Die Betatigungszeit betragt typischerweise zwischen ei- 
ner und drei Sekunden und ist vorzugsweise fur alle Betati- 
gungssensoren Bj gleich. Die gesamte Betatigungszeit fiir 50 
den Einstellvoigang entspricht der Summe der einzelnen 
Betatigungszeiten. 

Will man somit beispielsweise den Betriebszustand Zj des 
Gerats einstellen, so miissen zunachst der Startsensor Bj 
und anschlieBend jeweils innerhalb der Betatigungszeit 55 
nacheinander die Betatigungssensoren B2 bis Bj.^ und 
schlieBlich der Zielsensor Bj betatigt werden. Erst wenn 
nacheinander alle Betadgungssignale S| bis S\ von der Steu- 
ereinrichtung 2 registriert wurden, erzeugt diese Steuerein- 
richtung 2 ein entsprechendes Stellsignal C zum Einstellen 60 
des Betriebszustandes Z auf den neuen Betriebszustand Z|. 
Falls ein Betatigungssensor zwischen dem Startsensor B| 
und dem Zielsensor Bj nicht betatigt wird, wird der Zielbe- 
triebszustand Zj nicht eingestellt. Das gleiche gilt fiir den 
Fall, daB die vorgegebene Reihenfolge der Betatigungssen- 65 
soren nicht eingehalten wird, also nicht streng hintereinan- 
der die Betatigungssensoren Bp mit wachsender natUrlicher 
Zahl n zwischen 1 und i betadgt werden. 



Will man nun den B^^wzustand Z des Gerats von dem 
aktuellen Betriebszusti^P^ auf einen neuen Betriebszu- 
stand Zj+i einstellen, so miissen wiederum zuerst der Start- 
sensor Bi und anschUeBend nacheinander alle Betadgungsr 
sensoren Bj, mit 1 <n<i+l betadgt werden. Die Steuerein- 
richtung 2 muB also wiederum nacheinander die Betati- 
gungssignale Si bis Sj+i registrieren, bevor sie ein Stellsi- 
gnal C erzeugt, mit dem der Betriebszustand Z des Gerats 
auf den neuen Betriebszustand Zj^i gesetzt wird. 

Durch eine solche serielle, immer bei dem gleichen Start- 
sensor Bj beginnende Bedienung der Betatigungssensoren 
wird eine hohe Bediensicherheit gewahrleistet, da eine An- 
derung des Betriebszustandes Z des Gerats durch eine zufal- 
lige Betadgung eines der Betatigungssensoren B| - mit Aus- 
nahme des Startsensors B| - ausgeschlossen ist. 

Vorzugsweise wird der Startsensor Bj dem ausgeschalte- 
ten Betriebszustand Zj des Gerats zugeordnet. Dadurch 
wird eine mogliche Gefahrdung von Kindem oder anderen 
unbefugten Benutzem weiter verringert. AuBerdem ist eine 
Schnellausschaltung mit einer Betatigung moglich. 

Als fester Startsensor B: kann aber auch ein Betatigungs- 
sensor in einem mittieren Bereich der Sensoranordnung ein- 
gestellt werden, um die Bedienwege zu verkiirzen. 

In den bisher beschriebenen Ausfiihrungsformen gemaB 
Fig, 1 ist eine Anderung eines Betriebszustandes Z des Ge- 
rats immer nur durch Betatigung der Betatigungssensoren in 
einer einzigen Richtung oder Reihenfolge, beginnend vom 
ersten Betatigungssensor Bj als Startsensor, moglich. 

In einer anderen Ausfiihrungsform gemaB Fig, 1 ist es al- 
lerdings auch moglich, eine Anderung des Betriebszustan- 
des Z des Gerats durch Betatigung von aufeinanderfolgen- 
den Betatigungssensoren ausgehend von dem Startsensor 
Bj, in zwei entgegengesetzten Richtungen (Reihenfolgen) 
zu gewahrleisten. In diesem Falie konnte, ausgehend von 
dem Startsensor Bj als nachstes der letzte Betatigungssensor 
bedient werden und dann in absteigender Reihenfolge, 
also mit abnehmenden i mit 1 <i<N die Folge der Betati- 
gungssensoren B^_i bis B^^i bis zum Zielsensor Bj durch- 
laufen werden. Eine solche zyklische Auslese der Betati- 
gungssensoren Bj durch die Steuereinrichtung 2 ist beson- 
ders vorteilhaft bei einer entsprechenden zyklischen Anord- 
nung der Betatigungssensoren B| bis B^. 

Die Vorrichtung kann auch einen nicht dargestellten Akti- 
vierungsschalter enthalten, der betatigt werden muB, um die 
Steuereinrichtung 2 zu aktivieren. Ohne Aktivierung des 
Aktivierungsschalters kann der Betriebszustand Z des Ge- 
rats dann nicht geandert werden. 

Zur Durchfiihrung der beschriebenen Verfahren enthalt 
die Steuereinrichtung 2 entweder eine analoge Logikschal- 
tung oder vorzugsweise einen digitalen Prozessor mit voige- 
schaltetem Analog/Digital- Wandler. 

Die Fig. 2 und 3 zeigen jeweils ein Kochfeld 3 mit vier 
Kochstellen 30, 31, 32 und 33. 

In Fig. 2 ist jeder Kochstelle ein Bedienfeld 40, 41, 42 
bzw. 43 zugeordnet mit jeweils acht Betatigungssensoren Bq 
bis B7 zum Steuem der Heizleistung (Kochstufe) der ent- 
sprechenden Kochstelle 30 bis 33. Die Anordnung der Be- 
dienfelder 40 bis 43 entspricht vorzugsweise der geometri- 
schen Anordnung der Kochstellen 30 bis 33. Die acht Beta- 
tigungssensoren Bq bis B7 sind in einer linearen Anordnung 
iibereinander angeordnet. 

In der Ausfiihrungsform gemaB Fig, 3 sind nur zwei Be- 
dienfelder 44 und 45 zum Bedienen der vier Kochstellen 30 
bis 33 vorgesehen. Im Bedienfeld 44 sind zehn Betatigungs- 
sensoren Bq bis B9 annahemd halbkreisfbrmig angeordnet 
zum Einstellen der Kochstufen (von 0 bis 9). Mit dem Be- 
dienfeld 45 wird die zu bedienende Kochstelle 30 bis 33 
ausgewahlt. Jeder Kochstelle 30 bis 33 ist ein entsprechen- 
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der Kochstellensensor 50 bis S^^^jrdnet. Die Kochstel- 
lensensoren 50 bis 53 sind vorz!^^Pise in gleicher Weise, 
insbesondere quadratisch, angeordnet wie die Kochstellen 
30 bis 33. 

In beiden Fig. 2 und 3 liegen die Betatigungssensoren Bq 5 
bis B7 bzw. Bq bis B9 auf einer Bedienlinie. Diese Bedienli- 
nie kann auch in anderer Weise als dargestellt ergonomisch 
gestaltet werden. 

Das Kochfeld ist vorzugsweise ein Glaskeramik-Koch- 
feld. Die Betatigungssensoren Bq bis B7 oder B9 konnen 10 
beispielsweise am oder im Kochfeld angeordnet sein und 
insbesondere Infrarot-Sensoren oder kapazitive Sensoren, 
insbesondere in einer Ausfiihrung als Touch-Sensoren, sein. 
Eine den Betatigungssensoren Bq bis B9 zugeordnete Steu- 
ereinrichtung 2 ist nicht dargestellt und kann beispielsweise 15 
unterhalb des Kochfeldes 3 angeordnet sein und iiber elek- 
trische Leitungen mit den Betatigungssensoren Bq bis B9 
elektrisch kontaktiert sein. 

Der aktuelle Betriebszustand Z der Kochstelle 30, 31, 32 
oder 33 kann durch eine Anzeigeeinrichtung angezeigt wer- 20 
den, beispielsweise durch Aufleuchten einer entsprechenden 
Zahl zwischen 0 und 7 oder 0 und 9 fiir die eingestellte 
Kochstufe (Betriebszustand) auf einer LED-oder LCD-An- 
zeige neben dem zugehdrigen Betatigungssensor Bq bis B7 
bzw. Bq bis B9. 25 

Die Fig. 4 und 5 zeigen jeweils eine Ausfiihrungsform ei- 
ner Einrichtung zum Einstellen des Betriebszustands eines 
Gerats mit einem mechanischen Stellglied zum Betatigen 
der Betatigungssensoren. 

In Fig. 4 sind Betatigungssensoren B| bis B5 entlang ei- 30 
ner geradlinigen Bedienlinie angeordnet. Neben den Betati- 
gungssensoren Bj bis B5 verlauft parallel zur Bedienlinie 
eine Fuhrungsschiene 6 fur ein Stellglied 7. Das Stellglied 7 
kann auf der Fuhrungsschiene 6 bin und her bewegt werden 
und iiberstieicht dabei mit einen Betatigungsteil 70 die Be- 35 
tatigungssensoren Bj bis B5. Insbesondere kann das Stell- 
glied 7 an der Fuhrungsschiene 6 in den Betatigungssenso- 
ren B j bis B5 zugeordneten Rastpositionen einrasten. Dieses 
mechanisch gefiihrte Stellglied 7 enthalt insbesondere we- 
nigstens im Betatigungsteil 70 einen Magneten, wenn die 40 
Betatigungssensoren B^ bis B5 Magnetfeldsensoren sind, 
analog zu dem aus EP0497 191 Bl bekannten Magnet- 
schalter. Beim Einsatz von optischen Sensoren als Betati- 
gungssensoren Bj bis B5 kann das Betatigungsteil 70 und 
auch das ganze Stellglied 7 aus einem nicht-magnetischen 45 
Material, beispielsweise einem Kunststoff, bestehen. Bei 
kapazitiven Betatigungssensoren B^ bis B5 ist das Stellglied 
7 wenigstens im Betatigungsteil 70 mit Metall gebildet. 

In Fig. 5 sind Betatigungssensoren Bj bis B5 annahemd 
kreisfbrmig angeordnet, also entlang einer geschlossenen 50 
Bedienlinie. Zum Betatigen der Betatigungssensoren B| bis 
B5 ist vorzugsweise ein Drehknebel 8 als Stellglied vorgese- 
hen, dessen Betatigungsteil 80 beim Drehen des Drehkne- 
bels 8 iiber die Betatigungssensoren B^ bis B5 bewegt wird, 
Ein solcher Drehknebel 8 kann ganz einfach ausgebildet 55 
sein, da er keine elektrischen Funktionen hat, und insbeson- 
dere einfach aufgesteckt sein, beispielsweise in einem 
Kochfeld 3 gema6 einer der Fig. 2 und 3. 

Bei Magnetfeldsensoren als Betatigungssensoren B^ bis 
Bg ist wenigstens der Betatigungsteil 80 des Drehknebels 8 60 
wieder magnetisch, bei kapazitiven Betatigungssensoren Bj 
bis B5 metallisch, und bei optischen Betatigungssensoren Bj 
bis B5 kann das Material des Betatigungsteils 80 wieder 
weitgehend beliebig gewahlt werden. Die logische Auswer- 
tung der Betatigungssensoren Bi bis B5 durch die nicht dar- 65 
geslellte Steuervorrichtung 7 ist in dieser Ausfuhrungsform 
vorzugsweise zyklisch. Mit dieser Ausfuhrungsform gemaB 
Fig. 5 ist somit ein elektronischer Drehschalter realisiert. 
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2 Steueieinrichtung 

3 Kochfeld 

6 Fuhrungsschiene 

7 SteUglied 

8 Drehknebel 

30 bis 33 Kochstelle 

40bis44Bedienfeld 

50 bis 53 Kochstellensensor 

70 Betatigungsteil 

80 Betatigungsteil 

Bq bis B7 Betatigungssensoren 

Bj bis B]4 Betatigungssensoren 

C Stellsignal 

Sj bis Sn Betatigungssignal 
Zj bis Tj^ Betriebszustand 

Patentanspriiche 

1. Verfahren zum Einstellen eines Betriebszustandes 
eines Gerats, insbesondere eines Haushaltsgerats, aus 
einer vorgegebenen Anzahl von voneinander verschie- 
denen Betriebszustanden (Zj) mit Hilfe von jeweils ei- 
nem Betatigungssensor (Bj) fiir jeden Betriebszustand 
(Zj), bei dem ein gewunschter Betriebszustand nur 
dann eingestellt wird, wenn beginnend mit einem vor- 
gegebenen Betatigungssensor als Startsensor (B|) 
nacheinander alle in wenigstens einer vorgegebenen 
Reihenfolge aufeinanderfolgender Betatigungssenso- 
ren bis einschlieBlich einem dem gewunschten Be- 
triebszustand zugeordneten Betatigungssensor als Ziel- 
sensor innerhalb jeweils einer vorgegebenen Betati- 
gungszeit betatigt werden. 

2. Verfahren nach Anspruch 1, bei dem als Startsensor 
bei jedem Einstellvorgang immer der gleiche Betati- 
gungssensor (Bj) verwendet wird. 

3. Verfahren nach Anspruch 2, bei dem der Startsensor 
(Bj) einem ausgeschalteten Betriebszustand des Gerats 
entspricht. 

4. Verfahren nach Anspruch 1, bei dem als Startsensor 
der einem aktuell eingestellten Betriebszustand ent- 
sprechende Betatigungssensor verwendet wird. 

5. Vorrichtung zum Einstellen eines Betriebszustandes 
eines Gerats., insbesondere eines Haushaltsgerats, aus 
einer vorgegebenen Anzahl von voneinander verschie- 
denen Betriebszustanden (Zi) mit 

a) jeweils einem Betatigungssensor (Bj) fiir jeden 
Betriebszustand (Zj), 

b) einer mit den Betatigungssensoren (Bj) ver- 
bundenen Steuereinrichtung (2), die bei Betati- 
gung einer mit einem vorgegebenen Betatigungs- 
sensor (Bj) als Startsensor beginnenden Folge 
von in wenigstens einer vorgegebenen Reihen- 
folge unmittelbar aufeinanderfolgenden Betati- 
gungssensoren innerhalb einer vorgegebenen Be- 
tatigungszeit denjenigen Betriebszustand fiir das 
Gerat einstellt, der dem in der Folge zuletzt beta- 
tigten Betatigungssensor als Zielsensor zugeord- 
net ist. 

6. Vorrichtung nach Anspruch 5, bei der der Startsen- 
sor (Bj) einem ausgeschalteten Betriebszustand des 
Gerats entspricht. 

7. Vorrichtung nach Anspruch 5 oder Anspruch 6, bei 
der die Steuereinrichtung (2) als Startsensor immer den 
gleichen Betatigungssensor iiberwacht. 

8. Vorrichtung nach Anspruch 5, bei der die Steuerein- 
richtung als Startsensor den Betatigungssensor aus- 
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wahlt, der dem aktuellen 




iszustand des Gerats 



entspricht. 

9. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 5 bis 8, bei 
dem die Betatigungssensoien im wesentlichen entlang 
einer vorgegebenen Bedienungslinie angeordnet sind. 5 

10. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 5 bis 9, mit 
einem entlang der Betatigungssensoren (Bj bis B5) in 
der vorgegebenen Reihenfolge bewegbaren mechani- 
schen Stellglied (7, 8) zum Betatigen der Betatigungs- 
sensoren (B| bis Bg). 10 
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